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Rinsing machine for bottles, jars, etc. - comprises gripper tongs, each of flexible plastics, and two 
flexibly movable clamping links 
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The machine contains a driven rotor with vertical rotation axis with swivelable gripper tongs (4,24) and 
spray nozzles for the rinsing agent. A conveyor feeds the bottles etc. in an upright position into the 
gripper tongs, while another conveyor removes the bottles etc. laterally from the gripper tongs. 

A control mechanism acts on the gripper tongs for alternate engagement w.r.t. the supply and removal 
conveyors, with the bottles etc. standing on their heads. Each gripper tong is made of flexible plastics 
and has two flexibly movable clamping levers adapted to the bottle shapes for gripping the treated 
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ADVANTAGE - Has reduced mfg. costs and provides simple cleaning of both bottles etc and grmoine 
tongs. e, vv & 

Dwg.1/7 

US 5598859 A 

A machine for cleaning an interior surface of receptacles that have an opening, the machine comprising: 

a rotor drivable rotationally about a vertical axis and a plurality of nozzles arranged in circumferentially- 
spaced apart positions about said rotor for projecting respectively a jet of fluid upwardly, 

a plurality of devices arranged about said rotor in positions corresponding to said positions of said 
nozzles, said devices including at least one gripper for gripping a receptacle and a mechanism for 
swivelling a receptacle about a horizontal axis after said receptacle is gripped to thereby invert said 
receptacle and place its said opening over a said correspondingly positioned nozzle for receiving a jet of 
liquid, 

said gripper comprising two fingers having corresponding end portions connected to each other and are 
coupled to said mechanism and having opposite free corresponding end portions spaced from each other 
and having a region where said end portions of said fingers grip said receptacle, said fingers are 
comprised of elastic synthetic material to provide for said end portions to deflect apart elastically in 
response to a receptacle being inserted between said end portions for being gripped and in response to 
said receptacle being withdrawn from between said end portions of the fingers. 

Dwg.1/7 
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(54) Reinigungsmaschine fur Gefasse 

(57) Bei einer Reinigungsmaschine fur GefSBe mit 
einem antreibbaren Rotor, auf dem mittels einer Steuer- 
einrichtung schwenkbare Greifzangen fur die GefaBe 
und Spritzdusen for ein Reinigungsmittel angeordnet 
sind sowie mit einem die GefaRe in die Greifzangen seit- 
lich einfuhrenden Zufflrderer und einem die GefaBe seit- 
lich aus den Greifzangen herausfuhrenden Abffirderer 
erfolgt die Steuerung der Greifbewegung der Greifzan- 
gen sowohl beim Einfuhren durch den ZufOrderer als 
auch beim Ausfuhren durch den Abf&rderer durch die 
GefaBe selbst mittels direklen Kontakt zwischen Greif- 
zange und GefaB. Dadurch ist keine Steuereinrichtung 
fur die Greifbewegung der Greifzangen erforderlich. Die 
Greifzangen selbst kOnnen auBerst kostengunstig und 
einfach aufgebaut sein und sind leicht zu reinigen und 
steril zu halten. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Reinigungsmaschine fur 
GefaBe gemaB dem Oberbegritf des Anspruchs 1 . 

Derartige Reinigungsmaschinen, auch Rinser 5 
genannt, dienen im allgemeinen dazu, innerhalb einer 
Abfullanlage fur Flaschen, Glaser oder dgl. die leeren 
GefaBe durch Ausspritzen des Innenraums mit einem 
oder verschiedenen Fluiden wie Wasser, Luft oder 
Dampf zu reinigen und ggf. zu sterilisieren. Dabei wird io 
neben einem stfirungsfreien Transport und einer zuver- 
lassigen Ausspritzung der GefaBe zunehmend auch 
eine gute Reinigungsmfiglichkeit fur die Reinigungsma- 
schine selbsi gefordert, um einer Verkeimung der behan- 
delten GefaBe entgegenzuwirken. is 

Bei einer bekannten Reinigungsmaschine der ein- 
gangs genannten Art besteht jede Greifzange aus zwei 
gelenkig mrteinander verbundenen, durch eine Feder im 
SchlieBsinne beaufschlagten Klemmhebeln, wobei der 
eine Klemmhebel direkt auf der Schwenkachse drehbar 20 
gelagert ist. Dieser Klemmhebel ist mit zwei drehbaren 
Kurvenrollen versehen, die eine raumlich gekrummte, 
ortsfeste Steuerkurve abtasten und so die Schwenkbe- 
wegung jeder Greifzange steuern. Der andere Klemm- 
hebel tragi gleichfalls eine drehbare Kurvenrolle, die ein 25 
im Bereich der Zufuhr- und Abfuhreinrichtung fur die 
GefaBe angeordnetes ortsfestes Kurvenstuck abtastet 
und so die Offnungs- und SchlieBbewegung der Greif- 
zange steuert (FR-OS 2 489 802), Nach dem SchlieBen 
sind die am Hals unterhalb des verdickten Kopfs erfaBten 30 
GeffiBe ausschlieBlich durch die Spannkraft der Federn 
fixiert. Die Greifzangen dieser bekannten Reinigungs- 
maschine sind konstruktiv sehr aufwendig, insbeson- 
dere aufgrund der vielen Gelenke, Kurvenrollen und 
Steuerkurven, und auBerdem schwer zu reinigen bzw. 35 
steril zu halten. 

Bei einer anderen bekannten Reinigungsmaschine 
fur GefaBe sind die beiden Klemmhebel jeder Greif- 
zange durch Kniehebel miteinander verbunden. die 
durch eine Feder im SchlieBsinne vorgespannt sind (DE- 40 
PS 40 22 486). Durch eine einzige ortsfeste Steuerkurve 
und spezielle Zwischengetriebe wird sowohl die 
Schwenkbewegung der Greifzangen als auch die Off- 
nungs- und SchlieBbewegung der Klemmhebel gesteu- 
ert. Trotzdemistderbauliche Autwand, insbesonderefur 45 
die Bildung der Greifzange, noch relativ groB und eine 
Reinigung der Greifzangen sehr muhsam. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei einer 
Reinigungsmaschine der eingangs genannten Art den 
baulichen Aufwand wesentlich zu senken und eine Rei- so 
nigung der Greifzangen zu vereinfachen. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaB durch die im 
Kennzeichen des Anspruchs 1 angegebenen Merkmale 
gelfist 

Bei einer erf indungsgemaBen Reinigungsmaschine ss 
ist keine Steuerkurve fur das Off nen und/oder SchlieBen 
der Greifzangen erforderlich und diese kdnnen extrem 
einfach aufgebaut sein. Neben einer betrachtlichen Sen- 



kung der Fertigungskosten wird so auch die Sauberhal- 
tung oder Sterilhaltung wesentlich vereinfacht 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung, die alle 
zu gunstigen Herstellungskosten, einer besonders "glat- 
ten" Bauweiseder Greifzangen sowie zu einer zuverlas- 
sigen kraft- und formschlussigen Verbindung zwischen 
Greifzange und GefaB beitragen, sind in den Unteran- 
spruchen enthalten. 

Im Nachstehenden wird ein Ausfuhrungsbeispiel 
der Erfindung anhand der Zeichnungen beschrieben. Es 
zeigen: 

Fig. 1 die schematische Draufsicht auf eine Reini- 
gungsmaschine, 

Fig. 2 den Schnitt A-B nach Fig. 1 in vergrdBerter 
DarsteJIung, 

Fig. 3 die Draufsicht auf die obere Greifzange nach 
Fig. 2, 

Fig. 4 den Schnitt C-D nach Fig. 3, 

Fig. 5 die Draufsicht auf die untere Greifzange nach 
Fig. 2, 

Fig. 6 den Schnitt A-B nach Fig. 1 mit einer anderen 
Ausfuhrung der Greifzange, 

Fig. 7 die Draufsicht auf die Greifzange nach Fig. 6. 

Die Reinigungsmaschine nach Fig. 1 bis 5 ist zum 
Ausspritzen von leeren Flaschen 1 aus Glas mit keim- 
freiem Wasser eingerichtet. Sie weist ein GehSuse 15 
auf, an dessen Oberseite ein Rotor 2 mit senkrechter 
Drehachse 3, ein Einlaufstern 7, ein Auslaufstern 8, 
jeweils wiederum mit senkrechter Drehachse, sowie eine 
Einlaufschnecke 16 mit horizontaler Drehachse gelagert 
sind. DieTransportelemente2, 7, 8 und 16 werden durch 
eine nicht gezeigte Antriebseinrichtung in Pfeilrichtung 
synchron zueinander angetrieben, wobei die Teilkreise 
d von Einlaufstern 7 und Auslaufstern 8 mit dem Teilkreis 
D des Rotors 2 kammen. Die Zu- und Abfuhr der Fla- 
schen 1 zur bzw. von der Reinigungsmaschine erfolgt 
durch ein horizontals, in Pfeilrichtung angetriebenes 
FOrderband 1 7 mit seitlichen Gelandern 1 8; die Fuhrung 
der Flaschen 1 im Bereich von Einlaufstern 7 und Aus- 
laufstern 8 erfolgt durch einen Fuhrungsbogen 9, wobei 
die Flaschen 1 auf ortsfesten Gleitschienen 19 stehen. 

An der zylindrischen AuBenseite des Rotors 2 ist 
gleichmaBig Qber den Umfang verteilt eine Anzahl von 
senkrecht nach oben gerichteten Dusen 6 angeordnet, 
die uber nicht gezeigte Steuerventile mit einer nicht 
gezeigten Zuleitung fur das Spritzmedium, in diesem 
Falle keimfreies Wasser, in Verbindung stehen. 

Uber jeder Duse 6 ist an der zylindrischen AuBen- 
seite des Rotors 2 ein gabelfdrmiger Lagerbock20 befe- 
stigt, dessen freie Enden radial nach auBen weisen und 
eine horizontal Schwenkachse 5 tragen, die tangential 
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zum Umkreis des Rotors 2 veriauft. Auf der Schwenk- 
achse 5 ist ein Klotz 21 drehbar gelagert, an dessen 
Unterseite ein schrag nach innen/unten ragendes 
Gabelstuck 22 befestigt ist. Dieses greift eine ortsfeste 
Steuerkurve 23 ab, die durch eine raumlich gekrummte 5 
endlose Rundstange gebildet wird. Diese ist Ober meh- 
rere nicht gezeigte StOtzen ortsfest am Umfang des 
Rotors 2 gehalten und bildet zusammen mit den Gabel- 
stQcken 22 eine Steuereinrichtung 10 for die Schwenk- 
bewegung von Greifzangen 4, 24. 10 

An der radial nach auBen weisenden Seite jedes 
Klotzes 21 ist eine Halterung 14 in Form einer Vierkant- 
Stange befestigt, die in der in Fig. 2 gezeigten Normal- 
position senkrecht nach unten ragt. An der Halterung 14 
sind durch Querstifte 29 eine obere Greifzange 4 und is 
eine untere Greifzange 24 16sbar mit Abstand befestigt 
Die obere Greifzange 4 ist auf Hflhe des konischen Hal- 
ses dicht unterhalb des Flaschenkopfes, die untere 
Greifzange 24 auf H8he des zylindrischen Flaschen- 
rumpfes einer auf der Gleftschiene 19 stehenden Fla- 20 
sche 1 angeordnet. Beide Greifzangen 4, 24 sind 
einstuckig ausgebildet und bestehen aus zahelasti- 
schem, verschleiBfestem Kunststoff, wie z.B. Polyamid, 
ggf. mit Glasfaserverstarkung. 

Wie die Fig. 3 zeigt, weist die obere Greifzange 4 25 
eine Y-ffirmige Grundform auf. Dabei ist der mrttlere 
Schenkel oder die Basis mit einem quadratischen Loch 
versehen und steckt auf der Halterung 14. Die beiden 
schrag abstehenden leicht gebogenen Seitenschenkel 
bilden elastische Klemmhebel 11a, 11b, die teitweise 30 
winkelfOrmig abgebogen sind und mit zwei in etwa vier- 
telkreisffirmigen Ausnehmungen 25 fur den Flaschen- 
hals versehen sind. Zwischen den beiden Klemmhebeln 
11a, b, verbleibt eine radial nach auBen weisende Off- 
nung 1 2, durch die die Flaschen 1 ein- und austreten. Im 35 
AnschluB an die Ausnehmungen 25 sind die Klemmhe- 
bel 11a, b mit sich nach auBen hin erweiternden 
Abschragungen 30 versehen, welche das Einfuhren der 
Flaschen 1 erleichtern. Im entspannten Zustand, wie er 
in Fig. 3 dargestellt ist, ist der maximale Abstand zwi- 40 
schen den Ausnehmungen 25 etwas Weiner als der 
Durchmesser des strichpunktiert eingezeichneten Fla- 
schenhalses und es liegen sich die Klemmhebel 1 1a, b 
in dem von der Offnung 12 abgewandten inneren 
Bereich der Ausnehmungen 25 mit geringem Abstand 45 
gegenuber. 

Wie die Fig. 2 bis 4 weiter zeigen, weisen die 
Klemmhebel 1 1a, b beginnend an der Basis, wo sie mit- 
einander verbunden sind, bis in etwa zu Hirer Mitte einen 
rechteckigen Querschnitt mit abnehmender HOhe auf. so 
Der Bereich des rechteckigen Querschnitts bildet eine 
Art Blattfeder, die einerseits aufgrund der Elastizitat des 
Kunststoffs die Beweglichkeit der Klemmhebel 11a, b 
ermdglicht und andererseits die Spannkraft beim Aufbie- 
gen oder Aufspreizen durch den Flaschenhals erzeugt ss 
Der sich anschlieBende Bereich mit winkelfOrmigem 
Querschnitt, in dessen aufeinander zuweisenden hori- 
zontalen Abschnitten die Ausnehmungen 25 ausgebildet 
sind, nimmt an der elastischen Verformung der Klemm- 
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hebel 1 1a, b nicht nennenswert teil. Durch diese Auftei- 
lung der Funktionsbereiche ergibt sich eine optimale 
Beweglichkeit sowie Klemmwirkung. AuBerdem ist 
durch die versteifende winkelfCrmige Gestaltung im 
Bereich der Ausnehmungen 25 eine AbstOtzung der Fla- 
sche 1 im kegeligen Halsbereich mflglich, wie die Fig. 4 
zeigt. Dadurch wird die Flasche 1 in der Greifzange 4 
zusatzlich stabilisiert und ein Absinken wird verhindert, 
wenn die Flasche 1 auf dem Kopf steht. Die Greifzange 
4 ist durch Spriizen auGersi kosieriyunsuy uerstciibar 
und aufgrund ihrer glatten, offenen und spaltfreien Bau- 
weise sehr einfach zu reinigen und erforderlichenfalls 
steril zu halten. 

Die untere Greifzange 24 ist gleichfalls einstuckig 
ausgebildet und aus einem formbestandigen, zah elasti- 
schen Kunststoff geeigneter Harte gefertigt Sie weist 
eine U-fSrmige Grundform auf, wobei der Mittelschenkel 
verdickt und mit einer quadratischen Offnung versehen 
ist. Diese steckt stramm auf der Halterung 14. Die beiden 
Seitenschenkel bilden elastische Klemmhebel 26a, b 
und besitzen uber ihre gesamte Lange einen rechtecki- 
gen Querschnitt gleicher HGhe. Im freien Endbereich 
sind an den aufeinander zuweisenden Innenseiten der 
beiden Klemmhebel 26a, b teilzylindri sche Ausnehmun- 
gen 27 ausgebildet. Der maximale Abstand beider Aus- 
nehmungen 27 im entspannten Zustand der Greifzange 
24 ohne Flasche 1 ist Weiner als der Durchmesser des 
Flaschenrumpfes. Sitzt in der Greifzange 24 eine Fla- 
sche 1 , so werden die beiden Klemmhebel 26a, b ela- 
stisch aufgespreizt, wobei die gewunschte Klemmkraft 
erzeugt wird. Die Flaschen 1 werden somit wie in der 
Greifzange 4 formschlussig und kraftschlussig in der 
Greifzange 24 gehalten. Die freien Enden beider Klemm- 
backen 26a, b sind nach auBen hin mit Abrundungen 31 
versehen, urn das Ein- und Ausfuhren der Flaschen 1 
durch die zwischen ihnen gebildete Offnung 28 zu 
erleichtern. Auch die untere Greifzange 24 ist auBerst 
kostengunstig herstellbar und einfachst zu reinigen. 

Die Klemmkraft kann auf einfache Weise erhfiht 
werden, indem in eine an der AuBenseite der Greifzange 
24 verlaufende Nut eine U-fOrmige Feder 13 aus Feder- 
stahl eingelegt wird. Durch Verwendung unterschiedli- 
cher Federn 13 ist muhelos und schnell eine Anpassung 
an die gegebenen Betriebsbedingungen mfiglich. Das 
gleiche gilt selbstverstandlich fur die Greifzange 4 nach 
Fig, 3 und 4. Auch ist es mflglich, eine entsprechende 
Feder beim Herstellungsvorgang mit einzugieBen. 

Die beiden vorbeschriebenen Greifzangen 4 und 24 
kannen durch Entfernen der Querstifte 29 und Abziehen 
von der Halterung 1 4 nach unten hin rasch und muhelos 
ausgetauscht werden, z.B. bei VerschleiB nach langerer 
Betriebsdauer oder beim Umstellen der Reinigungsma- 
schine auf eine andere Flaschensorte. Der Umstellvor- 
gang kann noch vereinfacht werden, wenn die einer 
bestimmten Flaschensorte zugehOrigen oberen Greif- 
zangen 4 und unteren Greifzangen 24 durch eine in Fig. 
2 strichpunktiert angedeutete Verbindungsplatte 32 zu 
einer Baueinheit gekoppelt sind. Selbstverstandlich sind 
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auch andere Halterungen durch Klemmschrauben, 
Schnappverschlusse usw. m6glich. 

Abgesehen von der Steuereinrichtung 10 fur die 
gemeinsame Schwenkbewegung der Greilzangen 4 und 
24 sind keine weiteren Steuereinrichtungen vorhanden; 
der Greifvorgang wird vielmehr durch die Flaschen 1 
selbst gesteuert, wie die nachstehende Funktionsbe- 
schreibung der Reinigungsmaschine nach den Fig. 1 bis 
5 zeigt. 

Bei eingeschalteter Antriebseinrichtung und ausrei- 
chender Flaschenzufuhr auf dem gleichfalls eingeschal- 
teten Fdrderband 17 werden die aufrechtsiehenden 
Flaschen 1 durch die Einlaufschnecke 16 eingetaktet 
und dann der Reihe nach vom Einlaufstern 7 ubernom- 
men und auf den kontinuierlich umlaufenden Rotor 2 
zubewegt. Dabei gleiten die Flaschen 1 auf dem Gleit- 
blech 19 und werden durch die untere Sternplatte des 
Einlaufsterns 7 und den unteren Bogen des Fuhrungs- 
bogens 9 im Rumpfbereich und durch die obere Stern- 
platte des Einlaufsterns 7 und den oberen Bogen des 
Fuhrungsbogens 9 auf Hone des Flaschenkopfs exakt 
gefuhrt Bei Annaherung an den Rotor 2 dringt eine Fla- 
sche 1 allmShlich in die Offnung 12 der oberen Greif- 
zange 4 bzw. Offnung 28 der unteren Greifzange 24 ein 
und kommt schlieBlich mit den Abschr&gungen 30 der 
oberen Greifzange 4 bzw. den Abrundungen 31 der 
unteren Greifzange 24 in direkten Kontakt. Die Kreisbah- 
nen der Greifzangen 4, 24 und der Flasche 1 nahern sich 
weiter an, wobei die Klemmhebel 11a, b der oberen 
Greifzange 4 bzw. Klemmhebel 26a ( b der unteren Greif- 
zange 24 unmittelbar durch die Flasche 1 aufgespreizt 
werden. Bedingt durch die geometrische Anordnung der 
Ausnehmungen 25 bzw. 27 ergibt sich zunachst ein 
Bereich der maximalen Ausbiegung, wenn die Flasche 
1 exakt zwischen den auBeren Endbereichen der Aus- 
nehmungen 25 bzw. 27 sitzt. Wenn dann die Flasche 1 
vollstandig und satt in den Ausnehmungen 25 bzw 27 
sitzt, federn die Klemmhebel 11a, b bzw. 26a, b leicht 
zuruck, sind aber immer noch gegenuber ihrem ent- 
spannten Normalzustand nach auBen gebogen, so daB 
eine ausreichende Klemmkraft dur die kraftschlussige 
Einspannung der Flasche 1 verbleibt. 

Zusatzlich ergibt sich eineformschlussige Halterung 
aufgrund der teilzylindrischen Gestaltung der Ausneh- 
mungen 25 bzw. 27 und der Tatsache, daB die lichte 
Weite der Offnung 12 bzw. 28 auch im gespannten 
Zustand der Greifzange 4 bzw. 24 Weiner ist als der 
Durchmesser der Flasche 1 im ergriffenen Bereich. 
Anders ausgedruckt erstrecken sich die Ausnehmungen 
25, 27 beiderserts einer sie verbindenden Durchmesser* 
linie parallel zur Schwenkachse 5, wobei die Ausneh- 
mungen 25 leicht nach innen gegenuber der 
Durchmesserlinie verschoben sind und die Ausnehmun- 
gen 27 in etwa symmetrisch zu ihr liegen. 

Das vorbeschriebene Einspannen einer Flasche 1 , 
verbunden mit einem Aufspreizen der Klemmhebel 11a, 
b bzw. 26a, b ist abgeschlossen, wenn die betreffende 
Flasche 1 mit ihrer Mitte die Verbindungsgerade zwi- 
schen der Drehachse 3 des Rotors 2 und der Drehachse 



des Einlaufsterns 7 erreicht hat. Diese Position ist in Fig. 
2 gezeigt. An dieser Stelle endet die Gleitschiene 19 und 
der Fuhrungsbogen 9. Unmittelbar darauf wird durch die 
Steuereinrichtung 10 der Klotz 21 mit den Greifzangen 

5 4 und 24 und der festgeklemmten Flasche 1 urn 180 
Grad nach oben in die in Fig. 2 strichpunktiert gezeich- 
nete Lage geschwenkt. Die nach unten weisende MOn- 
dung der Flasche 1 sitzt nunmehr zentrisch Qber der 
SpritzdQse 6 und das Ausspritzen beginnt. 

10 Im gewendeten Zustand werden die Fiaschen i 
durch die Zentrifugalkraft in die Greifzangen 4, 24 hin- 
eingedrfingt und daher absolut zuveriSssig gehalten. 
Der auf den Flaschenboden evtl. einwirkende Spritz- 
druck wird uber den Flaschenkopf in die nun unten He- 
rs gende Greifzange 4 eingeleitet. Die Klemmkraft und 
damit die Belastung der Greifzangen 4, 24 kann daher 
relativ gering gehalten werden, so daB eine hohe 
Lebensdauer gesrchert ist. Bei der Behandlung leichter 
Kunststoffflaschen kann auf die untere Greifzange 24 

20 evtl. verzichtet werden. Auch kann am Rotor ein die Fla- 
sche 1 in der gewendeten Position an der Innenseite 
abstutzender Anschlag 33 angebracht werden. 

Nach dem Ausspritzen werden die Greifzangen 4, 
24 mit den kraft- und formschlussig eingespannten Fla- 

25 schen 1 durch die Steuereinrichtung 10 um 180 Grad 
zuruckverschwenkt, so daB sie in der aufrechten Nor- 
malposition am Auslaufstern 8 eintreffen. Die Flaschen 
1 laufen nunmehr zwischen die Taschen des Auslauf- 
sterns 8 und den Fuhrungsbogen 9 ein und werden 

30 durch letzteren im Bereich des Kopfes und des Rumpfes 
allm&hlich durch die Offnungen 12 bzw. 28 aus den 
Greifzangen 4 bzw. 24 herausbewegt entsprechend den 
auseinanderlaufenden Kreisbahnen von Greifzangen 4, 
24 und Flaschen 1 . Dabei werden wiederum direkt durch 

35 den Kontakt mit der Flasche 1 die Klemmhebel 11a, b 
bzw. 26a, b zunachst leicht gefiffnet, bis die Flasche 1 
vollstandig aus den Ausnehmungen 25 bzw. 27 heraus- 
getreten ist, worauf sie an der Flasche 1 entlang glerten 
und in ihre entspannte Normalposition zurOckfedern. 

40 Wahrend dieses Steuervorgangs sind die Flaschen 1 im 
Bereich des Kopfes durch die obere Sternplatte und den 
oberen Bogen und im Bereich des Rumpfes durch die 
untere Sternplatte des Auslaufsterns 8 und den unteren 
Bogen des Fuhrungsbogen 9 exakt gefuhrt und stehen 

45 auf einer Gleitschiene 19. Wie die Fig. 2 zeigt, greifen 
die Greifzangen 4 und 24 zwischen die oberen und unte- 
ren Elemente von Einlaufstern 7 und Auslaufstern 8 bzw. 
des Fuhrungsbogens 9 ein, so daB die Flaschen 1 weder 
beim Einfuhren in die Greifzangen 4, 24 noch beim Aus- 

so fuhren kippen konnen. SchlieBlich werden die Flaschen 
1 durch den Auslaufstern 8 in aufrechter Normalposition 
an das FOrderband 17 Obergeben und laufen weiter zur 
nicht gezeigten Full- und VerschiieBmaschine. 

Die Greifzange 34 nach Fig. 6 und 7 stimmt teilweise 

55 mit der Ausfuhrung nach Fig. 1 bis 4 Oberein. Im Nach- 
stehenden werden daher nur die Abweichungen 
beschrieben: An der zur Drehachse 3 des Rotors 2 wei- 
senden Innenseite des Basisteils ist die Greifzange 34 
mit zwei zungenartigen, parallelen Ansatzen 38 verse- 
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hen. Diese weisen lluchtende Bohrungen auf, in denen 
ein horizontaler, tangential zum Umkreis des Rotors 2 
bzw. parallel zur Schwenkachse 5 verlaufender Bolzen 

36 steckt. Die AuBenflachen der Ansatze 38 sind mit drei 
kerbenartigen Vertiefungen 40 versehen, die in drei ver- 
schiedenen Winkeln bezOglich der Mittelachse des Bol- 
zens 36 verlaufen. 

An der Greifzange 34 ist eine in der Normalposition 
von dieser weg nach unten ragende, hebelartige Stutze 
35 verstellbar fixiert. Hierzu ist das obere Ende der 
Stutze 35 gabelartig ausgebildet und umfaBt die Greif- 
zange 34 an den AuBenseiten der beiden Ansatze 38. 
Mittels zweier in den Bolzen 36 eingedrehter Schrauben 
sind die gabelfSrmigen Enden der wie die Greifzange 34 
aus elastischem Kunststoff bestehenden Stutze 35 
gegen die elastisch nachgiebigen Ansatze 38 der eintei- 
ligen Greifzange 34 vorgespannt und gleichzeitig 
schwenkbar mit der Greifzange 34 verbunden. An den 
aufeinander zuweisenden Innenseiten der Gabelenden 
der Stutze 35 ist jeweils eine langliche, keilformige Erhd- 
hung 39 ausgebildet. Die beiden ErhShungen 39 fluch- 
ten miteinander, genauso wie die Vertiefungen 40 in der 
Greifzange 34. In der in Fig. 6 gezeigten Position greifen 
die beiden Erhdhungen 39 in die mittleren Vertiefungen 
40 ein. Dadurch ist die gezeichnete Winkelposition zwi- 
schen Greifzange 34 und Stutze 35 durch die von den 
Erhdhungen 39 und Vertiefungen 40 gebildete elasti- 
sche Rasteinrichtung fixiert. Durch manuelles Ver- 
schwenken der Stutze 35 ist rasch und muhelos eine 
Umstellung der Winkelposition moglich, wobei das Aus- 
treten der Erhohungen 39 aus den Vertiefungen 40 
durch die Eigenelastizitat der Ansatze 38 und ggf. der 
Gabelenden der Stutze 35 erm6glicht wird. Die beiden 
anderen fixierten Winkelpositionen der Stutze 35 sind 
strichliert und strichpunktiert angedeutet und fur Fla- 
schen 1 mitgr6Berembzw. kleinerem Durchmesser vor- 
gesehen. 

Am unteren Ende der Stutze 35 ist ein StOtzschuh 

37 Iflsbar befestigt, der an seiner zur Flasche 1 weisen- 
den Arbeitsf l&che in einer horizontalen Ebene leicht kon- 
kav und in einer senkrechten Ebene leicht konvex 
verlauft. Der Krummungsradius der konkaven Form ist 
mindestens so groB wie der Krummungsradius der gruB- 
ten abzustutzenden Flasche 1 ; der Krummungsradius 
der konvexen Gestaltung ist derail. daB der StOtzschuh 
37 an alien zu bearaeitenden Flaschensorten gut 
anliegt. 

Bei der vorstehend beschriebenen Ausfuhrungs- 
form wird die Zentrierung und axiale Fixierung der Fla- 
schen 1 ausschlieBlich durch die form- und 
kraftschlussige Halterung der Flasche 1 in der elasti- 
schen Greifzange 34 bewirkt. Die Stutze 35 bzw. der 
StOtzschuh 37 dienen zur seitlichen Abstutzung der Fla- 
sche 1 insbesondere wahrend der Schwenkbewegung 
aus der aufrechten in die umgekehrte Lage und zuruck. 
Diese Ausfuhrung ist insbesondere fur leichtgewichtige 
Flaschen wie PET-Flaschen geeignet und besonders 
einfach und kostengunstig sowie betriebssicher gestal- 
tet Die Greifzange 34 bildet mit der Stutze 35 eine Bau- 



einheit, die durch den Stift 29 I6sbar auf der Halterung 
14 fixiert ist und bei Bedarf rasch ausgetauscht werden 
kann. 



1 . Reinigungsmaschine fur GefaBe mit einem antreib- 
baren Rotor mit senkrechter Drehachse, auf dem 
schwenkbare Greifzangen mit tangential zum 

10 Umkreis des Rotors veriaufenden horizontal en 
Schwenkachsen und Spritzdusen fur ein Reini- 
gungsmittei angeordnet sind, einem die GefaBe in 
aufrechter Normalposition seitlich in die Greifzan- 
gen einfuhrenden ZufcVderer, einem die GefaBe in 

15 aufrechter Normalposition seitlich aus den Greifzan- 
gen herausfuhrenden Abforderer, und mit einer die 
Greifzangen mit den von diesen unterhab des ver- 
dickten Kopfs erfaBten GefaBen im Umlaufbereich 
zwischen Zu- und Abforderer verschwenkenden und 

20 dabei die ohne Bodenabstutzung gehaftenen 
GefaBe auf den Kopf stellenden Steuereinrichtung, 
dadurch gekennzeichnet, daB jede Greifzange (4, 
24, 34) aus elastischem Kunststoff besteht und zwei 
elastisch bewegliche Klemmhebel (11a, b; 26a, b) 

25 aufweist, deren Form der Form der GefaBe (1) der- 
art angepaBt ist, daB sie beim EinfOhren und Aus- 
fuhren durch die GefaBe (1) selbst elastisch 
aufgespreizt werden und ein zwischen den Klemm- 
hebeln (11a, b; 26a, b) sitzendes GefaB (1) form- 

30 und kraftschlussig zwischen sich einspannen. 

2. Reinigungsmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB der maximale Abstand zwi- 
schen den Klemmhebeln (11a, b; 26a, b) im ent- 

35 spannten Zustand Weiner ist als der Durchmesser 
des GetaBes (1) im zu ergreifenden Bereich. 

3. Reinigungsmaschine nach Anspruch 1 Oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen den 

40 Klemmhebeln (11a, b; 26a, b) eine Offnung (12, 28) 
zur Ein- und Ausfuhr der GefSBe (1) ausgebildet ist 
und die Klemmhebel (1 1 a, b; 26a, b) im Bereich der 
Offnung (12, 28) nach auBen hin mit Abschragun- 
gen (30) Oder Abrundungen (31) versehen sind. 

45 

4. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daBdie Greifzangen 
(4, 24, 34) einstuckig ausgebildet sind, und einen an 
einer Halterung (14) befestigten Basiskorper und 

so zwei davon abstehende, flexible Klemmhebel (11a, 
b; 26a, b) aufweisen. 

5. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Klemmhe- 

55 bei (1 1a, b; 26a, b) mit an die Form der GefaBe (1) 
angepaBten, gegeneinander gerichteten Ausneh- 
mungen (25, 27) versehen sind, welche die GefaBe 
(1) beiderseits einer Durchmesserlinie erfassen und 
zentrieren. 
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6. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 
bis 5, dadurch gekennzeichnet daB die Greilzangen 
(4, 24, 34) eine Y-f6rmige oder U-f6rmigeGrundform 
aufweisen, wobei die beiden Seitenschenkel ela- 
stisch gegeneinander beweglich sind. 

7. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Duse (6) 
mindestens zwei gemeinsam schwenkbare Greif- 

■*<*nncxn (A OA\ -w inonrHnot £!nd '.VObfi! diS CbCfC 

Greifzange (4) im Halsbereich unmittelbar unterhalb 
des verdickten Kopfes und die untere Greifzange 
(24) im Rumpfbereich eines GefSBes (1) angreift 
und der Bodenbereich frei bleibt. 

8. Reinigungsmaschine nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB die gemeinsam schwenkba- 
ren Greifzangen (4, 24) auf einer gemeinsamen Ha!- 
terung (14) Idsbar angeordnet sind. 

9. Reinigungsmaschine nach Anspruch 7 Oder 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die gemeinsam 
schwenkbaren Greifzangen (4, 24) zu einer gemein- 
sam austauschbaren Baueinheit verbunden sind. 



15 



20 



25 



10. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 
bis 6, dadurch gekennzeichnet daB jeder DOse (6) 
eine Greifzange (34) und eine gemeinsam mit dieser 
schwenkbare Stutze (35) zugeordnet ist, wobei die 
Greifzange (34) im Halsbereich unmittelbar unter- 30 
halb des verdickten Kopfes und die Stutze (35) im 
Schulter- oder Rumpfbereich eines Gef&Bes (1) 
angreift und der Bodenbereich frei bleibt. 

11. Reinigungsmaschine nach Anspruch 10, dadurch 35 
gekennzeichnet, daB die Greifzange (34) und die 
gemeinsam mit ihr schwenkbare Stutze (35) auf 
einer gemeinsamen Halterung (14) lOsbar angeord- 
net sind. 

40 

12. Reinigungsmaschine nach Anspruch 10 oder 11, 
dadurch gekennzeichnet daB die Greifzange (34) 
und die gemeinsam mit ihr schwenkbare Stutze (35) 
zu einer gemeinsam austauschbaren Baueinheit 
verbunden sind. 45 



15. Reinigungsmaschine nach Anspruch 13 oder 14, 
dadurch gekennzeichnet, daB an der Greifzange 
(34) und/oder an der Stutze (35) eine elastische 
Rasteinrichtung (39, 40) ausgebildet ist, welche die 
Stutze (35) in mehreren vorgegebenen Winkelposi- 
tionen zur Greifzange (34) fixiert. 

1 6. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 3 
bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB die Stutze (35) 
am obcrcn Ende gabelfcTmig ausgebildet ist, die 
Greifzange (34) vorzugsweise im Bereich des Basis- 
kdrpers beidseitig umfaBt und mittels eines Bolzens 
(36) schwenkbar an der Greifzange (34) gelagert ist. 

17. Reinigungsmaschine nach Anspruch 15 und 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Rasteinrichtung 
an aneinanderliegenden Fl&chen von Greifzange 
(34) und Stutze (35) gebildete, ineinandergreifende 
ErhGhungen (39) und Vertiefungen (40) aufweist. 

18. Reinigungsmaschine nach einem der Anspruche 1 
bis 1 7, dadurch gekennzeichnet, daB die GefaBe (1 ) 
durch den Zufflrderer (7, 9) und/oder durch den 
Abffirderer (8, 9) im Kopfbereich und mit Abstand 
davon im Rumpfbereich gefuhrt sind. 

19. Reinigungsmaschine nach Anspruch 18, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Greifzangen (4, 24) zwi- 
schen die mit Abstand angeordneten Fuhrungen 
des Zuf6rderers (7, 9) und/oder des Abffirderers (8, 
9) eingreifen. 

20. Reinigungsmaschine nach einem der AnsprOche 1 
bis 19, dadurch gekennzeichnet daB die Klemmhe- 
bel (11a, b) uber einen Teil ihrer Lfinge einen im 
wesentiichen rechteckigen und uber einen anderen 
Teil ihrer Lflnge einen im wesentiichen winkelfOrmi- 
gen Querschnitt aufweisen, wobei die an die GefSB- 
form angepaBten Ausnehmungen (25) im Bereich 
mit winkelfflrmigem Querschnitt ausgebildet sind. 



1 3. Reinigungsmaschine nach einem der AnsprOche 1 0 
bis 1 2, dadurch gekennzeichnet, da B die Stutze (35) 
hebelartig ausgebildet ist und an ihrem oberen Ende 
schwenk* und feststellbar an der Greifzange (34) so 
angelenkt ist, vorzugsweise an deren BasiskOrper. 

14. Reinigungsmaschine nach Anspruch 13, dadurch 
gekennzeichnet daB die Stutze (35) an ihrem unte- 
ren Ende einen Stutzschuh (37) tragt, der in einer ss 
horizontalen Ebene vorzugsweise konkav und in 
einer senkrechten Ebene vorzugsweise konvex 
gewdlbt ist 
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